Vienkarsa Iinijas sekotaja sacensibu nolikums.

1. Noteikumu autors

Noteikumu autori ir:
RTU, DITF studente Laura Sudraba
RTU, DITF, STPK lektors Agris Nikitenko

2. Dokumenta meérkis

Dokumenta mérkis ir definét noteikumus Iinijas sekoSanas robotiem. Nolikumu var izmantot:
e Sacensibu organizatori sacensibu norises nodrosinasanai;
e Sacensibu dalibnieki robota izstradei saskana ar dokumenta sadalu ,,Robotam uzliktie
ierobezojumi”;
e Sacensibu tiesneSi uzvarétaja noteikSanai saskana ar dokumenta sadalu ,,Sacensibu
tiesasana”;

Sacensibas var piedalities katrs, kur§ v€las apliecinat savas inzeniertehniskas prasmes.
Piedalities sacensibas var ar individuali vai komanda izstradatu robotu. Cilvéku skaits
komanda nav ierobeZots. Velams, lai komandas dalibnieku skaits neparsniegtu piecus
cilvékus.

3. Sacensibu uzdevums, norise un apstakli

Sacensibu dalibnieku uzdevums ir izgatavot robotu, kur§ parvietojas, sekojot melnai linijai.
Katram robotam ir javeic 3 pilni apli. Roboti sacensas individuali uz viena un ta pasa
sacensibu laukuma. Laukuma pamatne ir balta krasa (balts papirs vai balta matéta krasa). Uz
laukuma ar melnu krasu uzzimeta 15 mm plata Iinija - sacensibu trase (turpmak teksta trase).
Trase grafiski redzama 1. attela:
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1. Attéls: Sacensibu trase
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Trasei ir $adas visparigas Tpasibas:

1. Trases pamatnes izmérs (mm) — 3060 x 1530
Trases linija no pamatnes malas ir vismaz 100 mm attaluma.
Trase ir ,,bezgaliga”, t.i. robotam nav jaatrod konkréts finiSa punkts.
Trase ietver vienu 90 gradu krustojumu.
Trases linijas platums ir 15 mm
Trase tiks aprikota ar automatisku vai dal&ji automatisku laika kontroles mehanismu.
Trases sakumu (visiem vienu un to pasu) noteiks ,,trases tiesnesis” sacensibu norises
laika
Sacensibas tiks noturétas ieksStelpas normala apgaismojuma (iesp&jamie sensoru darbibas
traucjumi, kas saistiti ar apgaismojumu ir japaredz robota izgatavotajam. Pretenzijas par
minétajiem traucgjumiem sacensibu organizatori neizskatis).
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4. ROBOTAM UZLIKTIE IEROBEZOJUMI

Dalibniekam vai dalibniekiem, kuri piesaka robotu un piedalas ar to sacensibas ir jabiit robota
autoriem. Robots nedrikst but cilvéka, vai datora attadlinati vadams. Jebkura veida
savienojums ar datoru nav pielaujams, robota programmatiirai (ja tada tiek izmantota) ir
jasatur visi nepiecieSamie algoritmi pasa robota.

Robotam ir jaatbilst $adiem tehniskajiem parametriem:

— Izmeéri (platums x garums x augstums) 25 x 30 x 30 cm;

— Svars lidz 1 kg;

— Korpusam piestiprinats energijas avots, kas ir pietickams visas distances veikSanai.
Pretenzijas, kas saistitas ar parak garu distanci, vai nepietickamu energijas avota
ietilpibu, netiks izskatitas;

— Robota darbibas uzsakSanai jaizmanto sleédzis vai infrasarkano staru signals (IR).
Robotu nedrikst iedarbinat, sasléedzot vai savijot vadus, utml...

Robots nedrikst:

— Saturét dalas, kas var izraisit miesas bojajumus cilvékam— bistamas mehaniskas
dalas, atklatus cilvéka redzei bistamus gaismas avotus, lazerus, kuru intensitate
parsniedz 1mW, bistamas kimiskas vielas, utt...;

— Radit bojajumus sacensibu laukumam vai citam inventaram;

— Jebkada veida nodarit bojajumus vai kavet citu sacensibu dalibnieku robotus;

— Spriegums neviena robota dala nedrikst parsniegt 24V (Iidzstrava);

P&éc Trases tiesneSa pieprasijuma dalibniekiem ir jauzrada viss robota programmatiras kods
un jaizskaidro ta darbiba.

IerobeZojumu neievéroSanas gadijuma robots sacensibam netiks pielaists. Ja
neatbilstiba ierobeZojumiem atklajas sacensibu laika, robots tiek diskvalificéts un ta
uzraditie rezultati tiek anuléti.

5. SACENSIBU NORISE

—_

Precizs sacensibu grafiks tiek publiski pazinots pec pieteikSanas sl€gsanas.

2. 1 stundu pirms sacensibu sakuma laukums ir pieejams sacensibu dalibniekiem, lai
parbauditu robotu izturéSanos uz trases un veiktu ped&os nepieciesamos robotu
konfigurésanas darbus. Sacensibu organizatori patur tiesibas regul&t dalibnieku piekluvi
laukumam.
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3. Pirms sacensibam visi dalibnieki tiek iepazistinati ar tiesneSu grupu. TiesneSu grupas
sastavs ir $ads:
— Trases tiesnesis, kas veic visus nepiecieSamos darbus, kuri saistiti ar dalibnieku
piekluvi sacensibu trasei, laika fiks€Sanu, u.c.;
— Divi vai vairaki tiesneSa paligi, kas veic visus nepiecieSamos papildus darbus ar
sacensibu norisi, ka ar piedalas stridigu jautajumu izskatiSana;
4. Sacensibas norisinasies, dalibnieku robotiem p&c kartas start€jot uz trases. Seciba, kada
roboti start€s tiek noteikta atbilstosu sacensibu grafikam.

6. SACENSIBU NOTEIKUMI UN TIESASANA

Pirms starta katrs robots tiek parbaudita, lai noteiktu atbilstibu Siem noteikumiem. Ja robots
neatbilst §im nolikumam, tad tiesneSu grupa lemj par robota diskvalific€Sanu vai atkariba no
neatbilstibu rakstura dod laiku neatbilstibu noversanai.

Robotam ir javeic augstak min&tais trases aplu skaits (distance), sekojot trases linijai, t.i.
robota kustibas trajektorijai ir jabat atbilstosai trase Iinijas formai.

Definicija:

Tiek uzskatits, ka robots seko linijai tikmér, kamer kaut viena ta daja atrodas tiesi virs linijas.
Pretéja gadijuma robots ir novirzijies no linijas

Uzmanibu!

Nemot véra to, ka ir Joti griiti precizi kontrolét robota sekoSanu linijai ta, ka tas minéts
definicija, tiesnesi patur tiesibas izskatit visas siudzibas, kas saistitas ar kada konkréta robota
sekoSanu linijai un lemt par katru konkrétu gadijumu atseviski.

Robota kustibas laika tiek fiksets katra veiksmigi noieta trases apla laiks.
Par uzvarétaju klust robots, kas veicis visu distanci (3 pilnus aplus) visisakaja laika.

Ir sadi 1pasi nosactjumi:

— Ja robots nonak situacija, no kuras nevar izklut vairak ka 20 sekunzu laika, piem&ram,
novirzas no trases un nevar noklit atpakal uz tas, robots no laukuma ir janonem, un
distance tiek uzskatita par neizietu.

— Vienlaicigi trasg var atrasties tikai viens robots.

— Katrs nakamais dalibnieks tiek pielaists trasei tikai pec Trases tiesneSa uzaicinajuma.

— Konkretu starta poziciju norada Trases tiesnesis.

— Nemot véra to, ka trase ir ,,bezgaliga”, robots tiek nonemts no distances p&c Trases
tiesnesa pieprasijuma.

— Robotam atrodoties tras€ péc starta, dalibniekiem ir atlauts robotam pieskarties tikai ar
Trases tiesnesa atlauju

— Ja dalibnieks nav apmierinats ar sava robota sniegumu, kad robots pilniba izgajis trasi,
tas var startet atkartoti. Starp pirma un otra starta reiz€m sacensibu dalibniekiem ir
atlauts ieviest izmainas robota konfiguracija, bet tikai tadas, kas saglaba robota
atbilstibu $im nolikumam.

— Ka miné&ts ieprieks, roboti, kas neatbilst §im nolikumam, netiek pielaisti sacensibam.

— Visi stridigie gadijumi tiek izskatiti tiesneSu grupa, kuras lémums nav apstridams.
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