Roomba-Vacuum Sumo sacensibu nolikums

Nolikuma autors: RTU, DITF, STPK lektors Agris Nikitenko
Sacensibu nosaukums: Roomba-Vacuum Sumo
Robotu skaits viena ..
_ _ Divi
sacensibu raunda:
Raunda ilgums: 3 miniites

Pielaujamais robota +/- 30% no originala svara

svars:

Pielaujamie robota Aprakstits zemak
izmeéri:

Aréenas specifikacija: Aprakstita zemak
Robotu vadibas

- . Robots ir autonoms un nav attalinami vadams.
mehanisma apraksts : E—

Sie noteikumi ir izstradati RTU, DITF STPK katedra, balstoties uz starptautiskiem robotu SUMO noteikumiem, kuru
originals atrodams Seit: http://www.robogames.net/rules/all-sumo.php

Noteikumi izstradati, sadarbojoties ar iRobot. Inc. parstavi Latvija SIA ,,Terra Virtala”

1. Robotu Specifikacijas

1.1 Sadala 1: Sumo sacensibu maca definicija

Paragrafs 1 [Definicija]

Sacensibu macs tiek izcinits starp divam komandam, kur katra komanda ir viens vai vairaki sacensibu dalibnieki. Tikai
viens komandas loceklis drikst tuvoties arénai, lai novietotu uz tas robotu, citiem sacensibu dalibniekiem jaatrodas
starp skatitajiem. Saskana ar sacensibu noteikumiem katra komanda sacensas uz Dohyo (sumo ringa) ar robotu, kuru
tie ir pasi konstrugjusi saskana ar tre$aja sadala doto specifikaciju. Macs sakas p&c tiesneSa komandas un turpinas Iidz
bridim, kad sacensibu dalibnieks nopelna divus Yuhkoh punktus. Tiesnesis nosaka maca uzvarétaju.

1.2 Sadala 2: Prasibas Dohyo (Sumo ringam)

Paragrafs 2 [Dohyo iekSpuse]
Dohyo iekSpuse tiek definéta ka sples virsma, kuru ierobeZo un kura ietilpst robezlinija. Jebkura vieta arpus §1 rinka
Itnijas laukuma tiek saukta par Dohyo arpusi.

Paragrafs 3 [Dohyo specifikacijas]

1. Rings ir apla formas ar robotu klasei atbilstoSiem izm&riem.

2. Shikiri Imijas (starta Inijas) sastav no divam uzzimetam paralelam briinam (vai ekvivalenti IR gaismu
absorbgjosas krasas) Iinijam, kuras ir centrétas ringa, un kuru platumu un savstarpgjais attalums ir atbilstoSs
robotu klasei. Attalums starp Iinijam tiek merits no to argjam malam.

3. Robezlinija ir iezimeta ka balta rinka Inija ar robotu klasei atbilstoSu platumu un radiusu. Dohyo iekSpuse
ietver robezliniju.

Parametrs Apraksts
Izmérs HxR 5,00 cmx 148 cm
Materials Terauda plaksne
Krasojums Matgta krasa
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Shikiri platums
Shikiri garums
RobezZlinijas platums

Attéls 1: Dohyo

Paragrafs 4 [Dohyo arpuse]

Katrai robotu klasei jabit atbilstosam laukumam arpus ringa robeZas. Sis laukums var bat jebkadas krasas, veidots no
jebkada materiala un ar jebkadu reljefu, kas nav pretruna ari §1 nolikuma pamatnoteikumiem. Sis laukums ar apli ta
vidi tiek saukts par ringa laukumu. Par ringa laukumam piederosSiem tiek uzskatiti arT jebkuri mark&umi vai dalas, kas
atrodas arpus Dohyo ickSpuses uz rinka laukuma platformas.

1.3 Sadala 3: Prasibas pret robotiem

Paragrafs 5 [Robotu specifikacijas]

1. Robots ir originals, vai modificéts iRobot Roomba Vacuum Cleaner klases robots.

a. Nedrikst modificét §adas originala robota iekartas un mezglus:

i. Piedzinu — motorus, ritenus un reduktorus, ka ar1 motoru kontrolierus;
ii. Baro$anas avotus — drikst izmantot tikai razotaja originalos baroSanas avotus;
iii. Korpusa modifikacijas nedrikst bt tadas, kas palielina originala robota izmérus, iznpemot
augstumu,
iv. Modifikacijas nedrikst mainit originala robota svaru (atbilsto$i izmantotajam modelim) par
vairak ka +/- 30% no sakotngja.
b. Drikst veikt §adas originala robota modifikacijas:
i. Papildinat esoSo sensoru bazi, pievienojot papildus sensorus;
ii. Izmantot papildus skaitlosanas elementus vai citas elektroniskas iekartas, kas atbilst ieprieks
minétajiem ierobeZojumiem;
iii. Var tikt nopemts netirumu konteiners, ka ari tikai telpu uzkop$anai nepiecieSamie agregati
(birstes un atbilstosie motori).

c. Visam originala robota izmainam jasaglaba iesp&a robotu viennozimigi identificét, k& Roomba
Vacuum Cleaner tipa robotu. Par atbilstibu S$ai prasibai lemj TiesneSu grupa, pieaicinot iRobot
parstavi, ja $ada nepiecieSamiba rodas, lai atrisinatu stridigu situaciju.

2. Sacensibas drikst izmantot art Roomba Create modelus.

3. Robots nedrikst fiziski sadalities dalas un tam jasaglabajas ka vienam centralizéti vaditam robotam. Roboti,
kuri neatbildis §im noteikumam, automatiski zaudés macu. Skriivju, uzgrieznu un citu robota dalu, kuru masa
neparsniegs 5 gramus, atdaliSanas no robota maca laika, netiks uzskatitas par zaud&uma iemeslu, un roboti
var€s turpinat macu pec $adu dalu zaudesanas.

4. Robotiem ir jabiit autonomiem. Robotu vadibai var tikt izmantoti jebkuri mehanismi, un visam to dalam jabit
uz vai ieks robota. Vadibas mehanismi nedrikst sadarboties ar argjam kontroles sistemam (cilveéku vai masinu).
Izn@mums ir attalinats PC tipa vai parnésajams dators ar Bluetooth pieslégumu (vai citu bezvadu piesleégumu),
kas darbina robota vadibas programmatiiru un sazinas ar robotu bez cilvéka palidzibas.

5. Robotam ir jasak darboties ne atrak ka piecas sekundes p&c tam, kad lietotajs ir to iedarbinajis.
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6. Robotam ir jabiit vardam vai numuram, kas ietver Roomba modela identifikatoru, lai to bitu iesp&jams
registrét sacensibam. Vards vai numurs ir janovieto uz robota skaidri saredzama vieta, lai skatitdji un oficialie
sacensibu parstavji varétu robotu identificét. Robotiem, kuriem autors nebiis pieskiris vardu vai numuru,
numurs tiks pieskirts registracijas laika.

Paragrafs 6 [Robotu IerobeZojumi]

1. Nav atlautas ierices, kas var radit traucgjumus pretinicka robota elektroniskajas dalas.

2. Nav at]autas robota dalas, kuras varétu salauzt vai citadi bojat sacensibu arénu. Nav atlautas dalas, kuru noltks
ir bojat pretinieka robota mehaniskas dalas. Parasti pretinieka gridieni un sitieni ar korpusu netiek uzskatiti par
pretinieka robotu bojajosiem.

3. Nav atlautas ierices, kas var saturét Skidrumu, piideri, gazi vai citas substances, kas var biit paredzetas, lai ar

tam bojatu pretinieka robotu.

Nav atlautas jebkadas liesmojosas ierices.

Nav at]autas ierices, kuras paredz&tas objektu uzsvieSanai uz pretinieka robota.

Nav at]autas lipigas substances, kuras paredz&tas berzes paliclinasanai.

lerices, kuras paredzetas, lai palielinatu lejupversto speku, tadas ka vakuumsiikni vai magnéti ir atlauti tikai 3

kg robotu klasg. Tas nav atlautas citas robotu klasgs.

8. Visam robota Skautném, ieskaitot un ne tikai prieksgjas liekSkeres prieks€jo Skautni jabiit pietickosi gludam
asam, lai nesaskrapétu un nesabojatu ringu, ka arT citus robotus vai cilvékus. Skautnes ar radiusu lielaku par
.005" tiks uzskatitas par pienemamam. TiesneSi un sacensibu oficialas personas var pieprasit, lai Skautnes,
kuras tiek uzskatitas par parak asam tiktu parklatas ar izol&joso lentu.

Nk

1.4 Sadala 4: Sumo macu norise

Paragrafs 7 [Sumo macu norise|

1. Viens macs sastaves no trim raundiem, ar kopgjo laiku 1idz trim minitém, ja vien tas netiks palielinats ar tiesnesu
lémumu.

2. Komanda, kura uzvar divus raundus vai iegiist divus "Yuhkoh" punktus pirms pretinieka un iek]aujas laika limita,
uzvar macu. Komanda sanem "Yuhkoh" punktu, kad ta uzvar raundu. Ja laika limits tiek sasniegts pirms kada no
pretinieku komandam iegiist divus "Yuhkoh" punktus, uzvar ta komanda, kura ir ieguvusi vienu "Yuhkoh" punktu.

3. Ja laika limita ma¢u neuzvar neviens no pretinieku robotiem, tad var tikt izcInits paplasinatais macs, kura laika uzvar
ta komanda, kura pirma iegist "Yuhkoh" punktu. Uzvarétaju/zaudétaju var noteikt ari tiesne$i lozg€jot vai atkartoti
izspelgjot triju raundu macu.

4. Viens "Yuhkoh" punkts tiks pieskirts uzvarétajam pec tiesneSu lémuma pazinoSanas vai loz€S$anas rezultatiem.

1.5 Sadala 5: Maca uzsaksSana, apturéSana, atsakSana un izbeig§ana

Paragrafs 8 [Uzsaksana]

P&c tiesneSu noradijuma divas komandas paklanas viena otrai atrodoties ringa arpus€, viens parstavis no katras
komandas tuvojas ringam un novieto robotu sava ringa pus€ uz vai aiz Shikiri Iinijas (Neviena robota dala nevar tikt
novietota aiz priek$gjas Shikiri Iinijas malas, kas ir tuvak oponentam. Nav noteikts, ka robots ir janovieto tilit aiz
Shikiri Itnijas, tas var biit novietots kada atstatuma no Iinijas, bet tam jaatrodas aiz iedomatas Shikiri Iinijai paral€las
Iinijas). Kad tiesnesi pazino raunda sakumu, komandas iedarbina savu robotus, un p&c piecu sekunzu pauzes robots var
uzsakt darbibas. So piecu sekunzu laika abu komandu dalibniekiem ir japamet apla laukums.

Paragrafs 9 [ApturéSana un atsakSana |
Macs tiek apturéts un turpinas, kad tiesnesis to pazino.

Paragrafs 10 [IzbeigSana]
Macs beidzas, kad galvenais tiesnesis to pazino. Abu komandu parstavji nonem savu robotu no ringa un paklanas viena
otrai.

1.6 Sadala 6: Maca laiks
Paragrafs 11 [Maca laiks]
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Viens macs tiek izcinits trTs miniites, sakot un beidzot ar tiesneSa komandu. Laika skaitiSana sakas piecas sekundes p&c
tiesnesa pazinojuma par maca sakumu.

Paragrafs 12

Pagarinatais macs, par kuru pazino tiesnesis, neturpinas ilgak ka tris mindites.

Paragrafs 13

Maca laika netiek ieklauts:

1. Laiks no briza, kad tiesnesis pazino par Yuhkoh punkta iegiiSanu, [idz bridim, kad macs tiek atsakts. Standarta laika
intervalam, 1idz maca atsak$anai péc Yuhkoh punkta iegliSanas jabit 30 sekundes.

2. Laiks no briza kad tiesnesis pazino par maca apturéSanu un pirms maca atsakSanas.

1.7 Sadala 7: Yuhkoh

Paragrafs 14 [ Yuhkoh] Viens Yuhkoh punkts tiek pieskirts, kad:

1. Vienas komandas robots ir ar atlautam metodém piespiedis pretinieku komandas robotu pieskarties laukumam arpus
ringa (RobeZlinija pieder ringa iekSpusei un netiek uzskatita par laukumu arpus ringa).

2. Yuhkoh punkts tiks pieskirts arT $ados gadijumos:

Pretinieku komandas robots ir pats pieskaries laukumam arpus ringa.

Pretinieku komandas robots pieskaras laukuma arpus ringa vienlaicigi ar tiesne$a maca beigu pazinojumu.

Humanoidu robotu klas€ jebkuras pretinieku komandas robota dalas, kas nav ta pedu apaks$gja virsma (rokas, celi,
mugura, kriitis utt.) pieskaras Dohyo iekSpusei, vai arT pretinieku komandas robots tiek izstumts vai izsviests no
laukuma.

3. Kad robots ar riteniem parkritis pari ringa malai vai lidzigos apstak]os, Yuhkoh netiks ieskaitits un macs turpinasies.
Nokrituso robotu pacelt ir tiesibas tikai tiesnesim. Robots tiks novietots tiesi aiz kadas no Shikiri Iinijam, lai turpinatu
macu.

4. Tiesnesi pienemot lémumu par maca uzvarétaju nems véra sekojoSus punktus:

Iegtito Yuhkoh punktu skaitu.

Robota tehniski labas 1pasibas ta kustiba un vadiba.

Maca laika iegtitos soda punktus.

Komandas dalibnieku attiecksmi maca laika.

5. Macs tiks apturets un atkartots macs tiks uzsakts $ados apstaklos:

Roboti ir sasaistiti vai rinko viens ap otru bez acimredzamam situacijas izmainam piecas sekundes. Ja nav skaidri
redzams, vai situacijas izmainas ir notikuSas vai nav, tiesne$i var pagarinat piecu sekunzu laiku lidz trisdesmit
sekundem.

Abi roboti kustas, bet neparvietojas, vai ari abi roboti apstajas vienlaicigi un neaizskarot viens otru paliek nekustigi
piecas sekundes. Ja apstajas tikai viens no robotiem, vai viens no robotiem apstajas pirms otra robota un neatsak
kustibu piecu sekunzu laika, tad tiesnesis pazinos, ka ,;robots nevélas cinities”. Saja gadfjuma pretinieku komanda
sanem Yuhkoh punktu, arT gadijuma ja pretinieku komandas robots ar ir apstajies. Ja abi roboti kustas, un nav skaidrs
vai situacija izmainas notiek vai nenotiek, tiesnesi var pagarinat piecu sekunzu laiku 1idz trisdesmit sekundém.

Ja abi roboti pieskaras Dohyo arpusei aptuveni vienlaicigi un nav iesp&ams noteikt, kur§ robots pieskaras Dohyo
arpusei pirmais, notiek atkartots macs.

Sadala 8: Parkapumi

Paragrafs 15 [Parkapumi] Spélétaji, kuri veiks jebkuras no 6., 16. vai 17. paragrafa aprakstitajam darbibam tiks
pazinoti ka sacensibu noteikumu parkapgji.

Paragrafs 16 [Apvainojumi] Spélétajs, kurS izteiks personigus apvainojumus pretiniekiem vai tiesneSiem vai
piestiprinas robotiem apvainojo$us vardus izsakoSas balss ierices, piestiprina vai raksta apvainojoSus vardus uz
robotiem vai veic apvainojosas darbibas, ir sacensibu noteikumu parkapgjs.

Paragrafs 17 [Vidgji smags parkapums] Vidgji smags parkapums tiek pazinots par speletaju, kurs:

1. Ienak ringa maca norises laika, iznemot gadijumus, kad sp€létajs ienak ringa, lai nonemtu no ringa robotu péc tam,
kad tiesnesis ir pazinojis Yuhkoh punkta iegtiSanu vai maca izbeigSanu. IeieSana ringa nozime:

Jebkuras speletaj kermena dalas atrasanos ringa iekSpus€ aiz ringa robeZlinijas ar¢jas malas.

Speletajs novieto jebkadas sava kermena dalas atbalstoSus mehanismus ringa iekSpusé aiz ringa robeZlinijas argjas
malas

2. Veic sekojosas darbibas:

Pieprasa partraukt macu bez pamatota iemesla.
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Nespgj atsakt macu 30 sekunzu laika, iznemot, ja tiesnesis pieskir laika pagarinajumu maca atsakSanai.

Robots uzsak darbibas atrak neka piecu sekunzu laika péc tam, kad tiesnesis ir pazinojis maca sakumu.

Ar darbiem vai vardiem apSauba maca tiesaSanas godigumu.

Sadala 9: Sodi

Paragrafs18 [Sodi] Spéletaji, kuri parkapj Sos noteikumus, veicot 6. un 16. paragrafa aprakstitas darbibas zaudé macu.
Tiesnesi pieskirs divus Yuhkoh punktus pretiniecku komandai un liks noteikumu parkapgjiem pamest ringa laukumu.
Noteikumu parkap&jam nav nekadu tiesibu, taja skaita tiesibu apstridet tiesnesu lemumu.

Paragrafs 19 Katrs 17. paragrafa aprakstitais parkapuma gadijums tiks registréts. Divi parkapumi dos vienu Yuhkoh
punktu pretinieka komandai.

Paragrafs 20 17. paragrafa aprakstitie parkapumi tiks registréti katram macam atseviski.

Sadala 10: Maca laika notikuSie negadijumi un giitie ievainojumi

Paragrafs 21 [Maca partraukS$anas pieprasijums] SpEl&tajs var pieprasit partraukt macu, ja vin$ vai viga ir maca laika
ievainots vai vina/vinas robots ir cietis negadijuma un nespgj turpinat sacensibu.

Paragrafs22 [Nespgja turpinat sacensibu] Kad sacensibu nav iesp&jams turpinat spélétaja ievainojuma vai robota
negadfjuma dg], sp&létajs, kur§ personiski vai komanda, kuras robots ir atbildigs par ievainojumu vai negadijumu,
zaudeé macu. Ja nav skaidrs, kur§ spéletajs, vai kuras komandas robots ir atbildigs, spélétajs, kur§ nespgj turpinat
sacensibu vai kur§ pieprasa sacensibu partraukt tiks atzits par zaudetaju.

Paragrafs 23 [levainojuma/negadijuma apkopei nepiecieSamais laiks] TiesneSu kompetencg ir izlemt, kad sacensibas
var tikt atsaktas p&c tam, ja tas ir apturétas dalibnieka ievainojuma vai negadijuma rezultata. L€muma pienemsSana
nevar ievilkties ilgak ka piecas mintes.

Paragrafs 24 [Yuhkoh pieskirSana sp&létajam, kur§ nevar turpinat macu] Uzvarétajs, kur$ noteikts balstoties uz 22.
paragrafa noteikumiem iegiist divus Yuhkoh punktus. Zaudétajs, ja tas ieprieks ir ieguvis vienu Yuhkoh punktu tiek
registréts ka vienu Yuhkoh punktu ieguvis zaud&tajs. Ja 22. paragrafa aprakstita situacija izveidojas paplasinata maca
laika, uzvaretajs sanem vienu Yuhkoh punktu.

Sadala 11: Iebildumu izteikSana

Paragrafs 25 [Iebildumu izteikSana] Nevar tikt izteikti iebildumi pret tiesnesu leémumu.

Paragrafs 26 Komandas lideris var izteikt iebildumus sacensibu tiesneSiem pirms macs ir izbeigts, ja pastav Saubas par
$o noteikumu ieveérosanu.

Sadala 12: Prasibas robotu identifikacijai

Paragrafs 27 [Robota identifikacija] Vardam vai numuram, kas tiek lietots, lai identific€tu robotu jabut vienmer viegli
salasamam uz robota.

Sadala 13: Papildnoteikumi

Paragrafs 28 [Atkapes no noteikumiem] Ja vien tiek ievéroti fundamentalie sacensibu noteikumi, §is nolikums var tikt
mainits, lai pielagotu to dalibnieku skaita izmainam un macu satura izmainam.

irRkobol
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